Część 12
Załącznik Nr 1. 12. do SIWZ 

Opis przedmiotu zamówienia Formularz Asortymentowy Część 12  – „Robot do terapii precyzji ręki” 

ZESTAWIENIE PARAMETRÓW I WARUNKÓW WYMAGANYCH 

Robot do terapii precyzji ręki  – 1 SZT.
(Oddział Udarowy z Wczesną Rehabilitachą Neurologiczną)
	Lp.
	OPIS
	PARAMETR WYMAGANY
	PARAMETRY OFEROWANE

	Robot do terapii prezcyzji ręki – 1 szt. 

	1. 
	Nazwa urządzenia,model : 
	Tak/podać
	

	2.
	Producent : 
	Tak/podać 
	

	3.
	Kraj pochodzenia:
	Tak/podać 
	

	4.
	Rok produkcji (min. 2019 r.) 
	Tak/podać 
	

	5. 
	Urządzenie do jednostronnej i dwustronnej rehabilitacji kończyny górnej
	TAK 
	

	6. 
	Zawiera możliwość treningu ramienia objętego dysfunkcją, przy wsparciu zdrowej kończyny
	TAK
	

	7.
	Zawiera oprogramowanie wykorzystujące rzeczywistość wirtualną opartą na czynnościach i zadaniach życia codziennego
	TAK
	

	8. 
	Zawiera możliwość monitoringu progresu pacjenta
	TAK
	

	9.
	Zawiera możliwość dostosowania trudności zadań ruchowych
	TAK
	

	10. 
	Zawiera możliwość prowadzenia treningu dwustronnego – dwukończynowego.
	TAK
	

	11. 
	Ramiona współpracujące ze sobą, aby uzyskać wymagane wsparcie lub opór podczas ruchu,
	TAK
	

	12. 
	Synchronizacja obu ramion pozwalająca na rozwój koordynacji obu kończyn,
	TAK
	

	13.
	Umożliwia trening zawierający elementy aktywności życia codziennego.
	TAK  
	

	14.
	Zawiera możliwość prowadzenia treningu jednostronnego - jednokończynowego
	TAK  
	

	15.
	Ćwiczenia mogą być wykonywane ze zminimalizowaniem oddziaływania siły grawitacji na kończynę uszkodzoną,
	TAK  
	

	16.
	Umożliwia pomiar zakresu ruchomości dla aktywnego i pasywnego ramienia,
	TAK  
	

	17.
	Zawiera możliwość prowadzenia terapii nadgarstka z wykorzystaniem podparcia sferycznego,
	TAK  
	

	18.
	Ruchy w każdym stawie mogą być dostosowywane indywidualnie.
	TAK  
	

	19.
	Laptop do obsługi systemu o minmalnych parametrach: 

Np. OS (system operacyjny): Windows 10 64-bit 
Procesor min. Inter Core i3 
Pamięc RAM min. 4 GB 

Przekątna ekranu: min. 15”
	TAK/podać 
	

	20.
	Sensor w postaci kuli z wbudowanym czujnikiem siły oraz czujnikami położenia
	TAK  
	

	21.
	Na wyposażeniu systemu dodatkowe czujniki położenia i ruchu mocowane na ramieniu i przedramieniu za pomocą opasek rzepowych – min. 2 szt.
	TAK/podać 
	

	22.
	Oprogramowanie w języku polskim
	TAK  
	

	23.
	Oferowany sprzęt kompletny, po instalacji gotowy do użycia zgodnie z jego przeznaczeniem.
	TAK
	

	24.
	Sprzęt instalowany przez autoryzowany serwis.
	TAK
	


